





	 ا�������� ا)�(�	 $� ا)'��	 &��
�ت $� #"�! م إ����و�� ���ز ه� ������	 ا����� ا��

ا������

	#*
���	 أو ا��.-
� ا,�� ��+ه� �(Automation):  1��2: ا)'��	 أو ا���
 	
3 '"�
	 ا�2�&	 ا,���
�"�� ث #��= &�> آ� :�ء #��8 ذا'
� � ون ' �5 �.�ي $

?@� 	
&�.  ��)'��	 ا�2


	 ا�������� ا)�(�	 $� ا)'��	 &��
�ت $� #"�! م إ����و�� ���ز ه� ������	 ا����� ا��
	
&�
	 آ������ ا�2�B� ��& ج 5��ط��� ا����
�'� أ�(�	 &�G &�> و ، �� �2E $� ا+
	# 

��8H 3� L	 أآ@� �Kو$ً� �
?��H �I $�  ا����M تN��� ���' ا���ارة در��ت 

"� ا��.�#S �(�وف و���و���� وا)'��	 وا�-��رT�
�ه� ا����و�-Uوف �3 و�K 

�V-�طNه�*از اNوا ��
���
ا��
.

����' ��8� WXا�������ت ه Yا��� 	� ه�م �@�ل ه�PLCوال . $�Z ����اءة ذواآ� $� �!*
	�)�Realا���
�� ا�*�3 ) Time SystemsL
M ا�!�ج #��ن 	�5 ���:�ة ا\���� � 
3
 $� أ5��ء إ�> \
_دي $�X^ اN\����	 هWX '�� �� وإذا ، � روس �� د ز�3 5?ل �8
	
.إ�
` ا���آ�	 ا����� &��




ر���: 
���$�ء �����ت ��2�E ا�"
�رات ا)��#�
	 ا��� اc���M وM ة ������ $�# ة �3 ��&��  �PLC�  ا��5ع ا�ـ

، وآ��c '"�! م هWX ا���2���d E ا��5ا&` أ& اداً ه��I	 �3 ا��_��dت وا���آ��ت و������ت ا�����ت 

��� �3 ا��.�#S ، و��3 ا����ر ا�"�ي d 	#��Mو 	
�dز ���م ا����� و '���� ا)وا�� ا�����ا��-��	 +

 �ً8
Vأ��اً ��ه(ً� و� �&��8 �3 &��
	 '��#� ا�(�م ا�2� �ً#�\ 	��ا��eM�2 ����ازات وا���ذج ا��
8
 ه� ' ��� 	�
dود 	f@�� 	
Iا���آ��ت �!��ات آ���� 	�)�
	 إ&�دة 'gه
� أ��& e���' c����cd ، آ�� آ�

8
��� ا��@�> $� ا���8 ، و$� &�م hم  ١٩٦٨إ�> و�)�(�م #�� ��� � �ً��T ال ��'�رز�cM�T :�آ	 �
 . Hard-Wired Relay Systemا���آ��ت ا��"�! م \����ًَ وا��"�> �ـ . Hard-Wired Relay Systemا���آ��ت ا��"�! م \����ًَ وا��"�> �ـ


�� ، أ��3 ����ز  PLC، ا��5ع ا�ـإذن Mت ، و��d_ف ا���آ��ت وا��Nn 3�  �8م ا���)
�� ��� ذ�^ ا��
c هXا  PLCواM  �3 ا�ـ�'  dت ، و��d_3 ا���آ��ت و ا��� �!Vن ذ�^ ا���8د ا���� X5g
� Y���# أن

 Y���
L '� ا\�� ال &��
	 إ&�دة 'gه
� ا���آ��ت ���M رات�

E ا�"ا����ز ����&�ت آ�
�ة �2' ���8� 3
 .$� �Mل '��#� ا���Y ا��2PLC E#��� دور#ً� ��M ات ا�����

 X!'ت ا����� وا�

L أ���M ���# 1�Hت أآ@� ���8M ، 3
'��#� هXا ا����ز ���M & ة &�> �� ا�"
ا������� ����آ��ت وا���آ�ت وا������8ت وأ�(�	 '�ز#E ا����م وا�.���ت ، آ�� أن ا�� رات ا��f# ة ��Xا 

��ت و ا��8�
�ت �
و�����8	 ا)وا�� وا���8
�ت و�����اE� �H ) و&��
�ت ا)ر:f	 ( ا����ز ��!*#3 ا��
  8� ��

�'� ، و��3 ا���$"	 أX5ت $����� �ً
�
�M �ً"$�� `� c�8� ��8� ت�
أآ@� �3 وM ة و'��d ا��8�

:�� H اd	 و&?d	 ود#	 �8 �� '��3 ا��2�8ن أن #���8ا ���� وM ة ������	 ���ا\� ا��8�
�ت وا����� 
	
&��(�م '��� أ�@� ����.gة ا�2 =
 .ا�����دل ����



��� ا�������  PLCآ�� ����ر ���ز ا�ـ���� �:ا! �

١. `�

� ���d	 ������ ��� &3 '�ا$�U ا)��*ة q8� ن��' L
M ، ةg.�E ا)��*ة ا��� '��8 $� ا��
8
	 �3 ا�ـ� 	
&�
�� ���	  �TPLC#= هXا ا����ز ، �
�� #��ن ا,�d �5دراً و��3 ����	 �M ^
�& <���$

	
 .ا���L &3 ا����ز ا)$�V وا)آ@� '�ا$�


�� ا�ـ�Kوف . ٢$ Eh�

"� و�-�ا����ا���ارة ، ا��.�#S در��ت �@�  PLCو�
s	 ا���8 ا��� \T ،
 ��
���

L ا�t ... ا�-��ر و ا)'��	 ، اNه�*از ا��Mوت ا�ـ�f�'PLC  ا�(�وف WXه 	���را'�� &�> � d �$

��'��
�����T و'��( �ً8�'. ��'��
�����T و'��( �ً8�'. 


�� �PLC  3ا)��*ة ا���اد ا����� ��� &�T 3#= وM ة ا�ـ& د . ٣� ��

�f�' Lوت آ�X^ ا��M ات $M ،

L � ا�5 و�!�رج ا��8�
�ت وا��
�رات ا���M�2	 ��� وأ��ا&�� M )وب� .) �"��� أو ��

٤ . xI�Kا���اد إ#�8زه� إ�> ا�ـا��PLC  �ً8�' ذج��� ��� 	
$�h*ا#� إ� 	8
L '�$� ا�.�آ�ت ا��2M
 ��
ودرا\	 هXا ا����hع . ���xI�K ا��� \��آ� إ�
` ، �@� ا�8 ادات ا�"�#8	 أو \�&�ت ا�*�3 ا���

  d ^��^ أ��"M �$ X5g' �� ���"� ٍن�

^ &3 آ���ذ�ً� #- ^� �$�#  d E
x.���\ L أن ا��2M وري�h
	
$�hإ 	
f
Kة و*
�� ������ ^Iا�.� `I3 :�ا�z �$�'. 



	
&�أ�@�	 �Mل ا����
��ت ا�2

1. Conveyor System �ا�%$ام ا���"



2. A bottling machine &'آ�� �+*() ا������



3. Mixer   &ا����� ا��-ط 



4. Parking  �"
'.�م �





A. Single Pole, Single Throw = SPST

أي أن ا����5ح �%3
ي �01 '��� �-�/ 
���5ح أ�9دي -و �%
�13 وا�9ة    وا�9ة

١.��?�@A�Bا� C���5ا��      Switches

Push-to-make = SPST Momentary



Push-to-break = SPST Momentary

B. Single Pole, Double Throw = SPDT

وه
 ا����5ح ا�Dي �%3
ي �01 '���& �-�/ و 

�13 وا�9ة %� - &?��F آ� ���5ح �و�+�



C. Double Pole, Single Throw = DPST

D. Double Pole, Double Throw 



E. Multi-way Switch 



�� و�
د �B� &ت ا����9��5 ا���H�I%ا� J� ع
'
.ا����:��M3AN J� ���� J� J�+� OI ا����س 

Sensorsا�%�H�Iت . ٢

A. Mechanical Proximity Switches



B. Inductive Proximity Sensor

 	8I�: ���
	 ، آ�� أ�
	 $� '�"G ا)�"�م ا��8 V#م ا��"�\�ت ا���� !�"'
 	
&�.اN\�! ام $� أدوات ا,Nت ا�2

 ��8' ���
"� ، آ�� أTا���� q#و$= �� أ ا���� 	
V#��8 ا��"�\�ت ا����'
 	������ 	#�� �� # �5 . �.�� #.�` اN'�2ل �
3 ا����fت ا)و�
	 و ا�@�&


�اً #.g &�> \�1 ا��"� ا�!�ر�� -H ًرا�
ا��"� إ�> ���ل ا��"�س $}ن '

"� ، $}ن �*ء �3 ا���d	 #��د �3 دارة T�
"� ، $}ن �*ء �3 ا���d	 #��د �3 دارة ، و�"�e ا�� اE� �5 ا���� ا��-T�، و�"�e ا�� اE� �5 ا���� ا��-

 	f:ا� ارة ا��� G"��'ب إ�> ا��"�س ، �"��� ه��ط $� ا���  ، وX�Xا��

� ��M	 ا��"�س
-�� e
.���"�س ����ط ��  دارة ا��X�Xب و '"��



C. Capacitive Proximity Sensor 

 ، 	
�
	 أو ا�?�8 �وه� '"�! م ���"G ا)�"�م ا��8 

	 ، و#��3 أن IاX-ا� 	&�و'"�! م �.�� :�EI $� ا�2
 	
� 8� �
'"�! م ���"G ا���Y $� دا�5 ا���و#�ت ا�-


	 ، و'��8 �.�� .�
وه� '��8 &�> �� أ ا�.��ت ا�"��'
.�.��` )��اح ا���@�fت .�.��` )��اح ا���@�fت 



 x.��� ، 	
'�H ق�f3 ا)��اج ا�� 	�
h وه� '"�! م أ��اج


	 أ:�` ����ادار ، . وا��
�س '�H ق�fإن ا��"�\�ت ا� Edو$� ا��ا

 	�
h 	
'�H ق�fا)��اج ا� 	�*M أن L
M٥(���ا�� �� (  '�' ،

&3 ا��"� ��'��W ا��"�س ، و#��م ا��"�س & ه� ��� #  �"�$	 

 �ًV#ا��"� أ ��M أن #� د E
��"# `�إنّ أ�"��ً� .ا��"� ، آ�� ا

D. Ultrasonic Proximity Sensor

 �ًV#ا��"� أ ��M أن #� د E
��"# `�إنّ أ�"��ً� .ا��"� ، آ�� ا

 ����)١ �� (  8� <�& 	d � x.��' 3 أن��#)وا�.�� ) . �� ٠.٢


�س اNر'�fع وا�5N?ف �
3 أ��Mم ا)�"�م d 3
�#.

  



ه \	 ،و$� #���8 ا�Z-V أ��اً أ\�\
ً� $� ����ت '��
  ا���d	 ، و$� ا����� ��M ات ا+���ج ا��_'��	 
��Z-V دور وإن .ا��و��تا��و��ت �-
	 ا���8ف &�> ا):��ل ، أو '� #  ا���ى ا�!�ر�
	 ا��_�zة &�> 

 <�& ��8' 	�n أن �
ا��?\�
^ ، $}ن ا��?\�
^ ا���8ض ����ارة ا���dم أ\�\� $� &��
�ت ا�����8	 ، '!
 3
8� Z-h c�' e���ة إ�> ا���� E$ 
\)^
،وا�e�# Z-V أن #��ن �� د � d	 وإN $}ن ) M�3 ا��?\�

 W�.�# أو x��# �2 \�ف\�ف #��م و،  $}ن ا��"�\�ت #��3 أن '"�! م ���ا�d	 ا�Z-Vو������� ا�8
وإن آ� هWX ا)&��ل '���e ا\�! ام.إ�> ا��"�س وا����� ���Z-V ا���\e ��+:�رة  )PLC(ـ �(�م ا�


�س '.�� $
�� M"�\�ت ا�Z-V ا����	 ا)ه� ،  d �\?\ L
M 	�\�#8�� هXا ا��"�س ا������8ت ا��
 c#*ا���اء أو ا�-�ز أو �!�ر ا���ء أو ا� Z-h E� �5 ،��� #"�1 ��� #  ا���8 ا)�@�� أوn EI�� أي


�	�ت ا�����E. Pressure Sensors

 c#*ا���اء أو ا�-�ز أو �!�ر ا���ء أو ا� Z-h E� �5 ،��� #"�1 ��� #  ا���8 ا)�@�� أوn EI�� أي
 	
�
���
.����*ة أو ا,�
�ت ا��

 Z-h س�"M 3
#_دي إ�> '� د ���ري وd��ي ،Pإن ا�Z-V ا����= . وا�.�� ا����� #�
  	
Iإ�> إ:�رة آ���� ، 	
�
���
.و#�� '� #� هWX ا��� دات ، ا��� '���8 ���د#� �



٣ . ��I�N��Rو�A�Bا� S"ا
 Electromagnetic Relayا�1

Circuit symbol for a relay




'��آ�
ر B1� 0H�HT01 اUا��ا Vآ�Aا�� CW
� ا����3 0B�.  ا�

'��آ�
ر وه�� دا?Aة Bا� �3
�� دا?A��ن ����رآ�ن  0 ��

.ا��%OB ودا?Aة ا���رة 
 * 0?�@A�Bا� /�N��R�1 ا���@ ���� OB%ة ا��A?دا  .
 * ��@�Yت ا��I�-���@ �.  دا?Aة ا���رة ���


'��آ�
ر . ٤Bا�Contactor





Overloadا����#	 �3 ز#�دة ا����  

. #"�! م اNو$���د ����#	 ا����آ�ت �3 ا���ارة ا�*اI ة * 
 * 1�f# �f�\ دة �� 	
 �� #*داد ا��
�ر ا��"��ب و�� ة ز�&

.اNو$���د '?�"�'` ��E ا�� رة �3 ا���Hل ا�> ا����ك 
$> ��M	 ا��
�ر z?z> ا���ر #��  z?z	 '?�"�ت �?و$���د * 

. آ�� $> ا�.�� 



دا�Iة ا����� $> ��دى �Mآ	 ا����ك) :ا������آ��ر( ا����
= ا����8






'�ت و�9ة ا�ـ B�PLC

CPUو�9ة ا��+��]� ا��Aآ�3$ 
  =
dد Y��8� 3& وه� &��رةMicroprocessor

Memory unitو�9ة ا�DاآAة 

3 �3  ا�Xاآ�ة 
"
I3 ر
&��  ��#:

 * 	
Iاآ�ة ا�8.�اXا�)RAM(
 * Z�$ اءة��ذاآ�ة ا�)ROM(



و�9ة اTد�Uل
 �H�
� وM ة اNد�5ل �����&	 �3 ا�8H�' ��#

	 و ا��"�\�ت و I1 ا������
'�fا�� �@� 	
I�#*
fا�

 �Iت �"��ى ا�"�ا�\�"M ا���ارة و ا��زن و G
#���
  	
�dو ا�� 	
�z�����'ل ا):�را���م  �}\���' L
M ه��
U و

ا���\�	 �3 هWX ا�8��H و '��م ����#��� إ�> إ:�رات 

	 #��3 ان '����8  ���8 وM ة ا�����8	 ا���آ*#	���.

و�9ة اAUTج
 	
��'��م وM ة ا�5Nج �g\����ل '�8
��ت ا����� ا��


	  CPUا���\�	 �3 وM ة �dو '��#��� إ�> إ:�رات ر
 	&�
	 #��3 أ\�!Xا��� ������ $� ����&	 ��z��' أو

.�3 ا)��*ة



  �[�A@PLC:
:و �3�h 3 �-�ت ا�����	 ا�.�8I	 اN\�! ام PLCه�ك & ة �-�ت '"�! م �����	 ���ز ال 

:Ladder diagram ا��!�Z ا�"��� •
�` #.�` ر��ز ا����� �����M?ت و plc  3��#و ه� �3 ا:�� ا��-�ت ا\�! ا�� $� أ��*ة (

 	

L ا�` &��رة &3 ����&	 �3 ا����ز ا������M 	���"� 3
\ 
3 و ا���
fا� ��d 3� `ا\�! ا�

f	 ا������	Kر ا������ +��اء ا���
.ا��� '�1h ' $= ا��

�Instruction list IL-	  ����&	 اNوا�� • �Instruction list IL-	  ����&	 اNوا�� •

• ����f# 3 ا)وا�� ا���� 	ه� و ه� &��رة &3 ����&Xf.PLCو#

•  ��d�8ا�� 	f
Kا�� Z�!�SFC (Sequential Function Chart)
	
��
"�N!���ت ا��� 	��8  ا\��ب �.��#



 T�1&: اوIا� S�ا��� b?��U

� @����� ا��وا?U A�&ا����J ا�Aأ����@ J��H�Y�3 S-ن  1-c
�3AHن ا���رة J� �Ud3 . ا���رة و3
rungا��S ا�Aأ0H ا!A*� A�3 OF AI3 ا��S ا0�I3 0� T در��  

2  -OB%��1ت ا���� J� ف ����1 وا�9ةA+� O1Iا� J� در�� �A�3أ ����� S�M ا�J� O1I ا���Iر  .آ
 �5Hأ�- ا�0 ا Jو� Jإ�0 ا���� . �B���3AN J�*3 أو A9آ� ا��CI أو ا���D�5 ا�������I  0 ا����& ا�

&�1Iا� S�ا���

 �5Hأ�- ا�0 ا Jو� Jإ�0 ا���� . �B���3AN J�*3 أو A9آ� ا��CI أو ا���D�5 ا�������I  0 ا����& ا�
 �[�A*1� �A�3أ ا�I�A ا!ول ا�+1
ى �J ا���Iر ا�0 ا����PLC   g�9 OF Jا���%OB ا�����0 ا���@


ن ا���%OB  0 '.�م ا�+�� U A�I3-ل @i��'A .ا�I�A ا�J� 0'�Y ا���Iر ا�0 ا����J وهDBا B3 و�����
�'� �01 . ا�O1I آ1) 0�9 ا�����3 �I3 OF Jو � ����� و�A+� ن
B3 أن V[3 i��'A*0 ا�  A�H AUj

دورة "هDا اA�nاء أى ا��Aور @]��l أH�A ا�*i��'A أc����I� 01� C1) ب . ا�5
ر �J ا�*�ا�3 
i��'A*1� CIا��" cycle 
د  RETاو  ENDآ�� أن ا�I�A ا!A+3 A�Uف @�l@A @) آ��1  .+��


را �g�9 J @�أ  i��'A*ا�





٣-  �� وV[3 أن 0���3 آUأو��ا �U��@ أن 3*�أ V[3 A�H
�"Tج وا�9 �01 اA��@.

 C1�ا���“�Uم "لاد���I3 OB%� �+  �5� ( �J أ�" �Y�
� ��I�-� ( OB%��1ت ���5ح Uم آ����I3 . ح-�cnوا

� ا�A�� 0ج ا���%AU " OBجا”c
���I3م �J أ�� ���ز �
� ا��%AكY�. 

٤- TاUاجل وا�دAUT  ��3ANف ���+�� @+��و���3 وA+�
� أو Uان ا���
� أو ا�+�
'� �+��� ���c 01ع ا���%OB وه0 ��Uان ا���
ا�+�
'� �+��� ���c 01ع ا���%OB وه0 ��

 OB%ة ا���Aج  0 ذاآAا���� .�B�
ز  ا����& ا��Aا� J�*3
 ��Hا����IEC 1131-3  0 أ��$ة  �����Iا��Tا ا �Uد


ز ���AUT  . VI9 �51اجوا�A@ �Y�� �Uأن ا���ا u9T
�5
ح  0 ا�
lW ا�+�ى"�����9 ا�+�د�3 �"NO  ل "أو
5��

� @NC  $�A " 0 ا�
lW ا�+�دىY�� جA�51ت ا���� ����@
S�  �9وا.




ن �H J���&  A��Y��1H Sل �B�)وا�9 ) در��

L إ�zرة M xdأ&��� ا���)�
-.' (N�5اج ���ز ا )ح � ء ) �@� ا����ك��f� <�&  ��8'

N#��ن ا 	ا���� WXد5$> ه�Nح وا��f3 ا����� ه� ا����ك و ا�.��  �5اجل ه� ا��
�#
.��!�Z  ا�"��ا�

��'�F  :اتA�Rا��� J3ء و���و��H��3 آ��@� أAN:
 S��� OH�1 ��� رH&  J3ات أو ا�+��وA�Rء ا�����Hن أv 

 M%1�زه�
�A@.



:�@�ل     
�(�م ا����� وا����#	  )=

N L '��8 إN إذا آ�ن آ� �3 و\
�	 أو ) ا��8.�� 	
���آ


� " و) " أ��ن(���fح ا)��ن $> وEh ا�"��ح -.' Ehرة &�> و �ح ا���f�ON .

ا��?�"�ت ا����2	 &�> ا���ا�> $> ا�"�� ا)$�> '�@� : وآ��& ة &��	 $> �!�Z ا�"�� 

	 �3 ا��ع ��.AND" و" &��
�ت �


ا@�  @AND



:�@�ل

�M ��8# Lرف أو دا$E ���ف أو  M 	s�8أو ا�� x
���ت �g�8ة $> ز����ت ���-�� ����
(�م '��� \�

" أو"إ�� ا��زن �
G $> ا�� ود ا��"�1 ��� : د$E أو إ\���8د ا�*����ت ا����f	 إ�> \�	 ا��"��8  إذا M ث 
.U  ��# N��ء ��*���	 


"> ��!�Z ا�"�� أى : وآ��& ة &��	 I3 ا�"�� ا��� 	
ا��"�رات ا����د�
	 &�T 3#= ���ات رأ\

	 �3 ا��ع " ا��"�رات ا����از#	 "��
�ت ���& �@�'OR .


ا@� @ OR



:�@�ل
(�م '��� #"�! م ا���ا�	  �NOT : <I�h ء(#��8 ) ا�5اج(ه� ���2ح<V# ( م?K+ا 	��M <$ . �� أى &

).أى ا�hءة ا����2ح(#��  ا�5اج ) آ�د�5ل(N #��ن ه�ك د�5 ��"�س ا��Vء 


ا@� @ NOT



دا�Iة ا����� $> ��دى �Mآ	 ا����ك) :PLCا( ا����
= ا����8





إC�@��� � �W ا{�رة



�01 @�ب @%�limit switch gإ�W � ���5ح '���3 �%�د 
3+�� ا��%Aك اM1~ ��� T ا�*�بT





��5��
ا�
�9ات ا�



A��+�5ا�cا
ا��-9.�تا��

DC 6اNد�5ل ���ط

4���ط ا�5Nاج relay ع�  G7M-DT10A$� ا�
#��ن ا�5Nاج '�ا�*#"��ر

�M0-5500ارة ا���
Z در�	

��ع  	
\�\Nة ا Mت ا���fHا��G7M-DR10A 

�M0-5500ارة ا���
Z در�	

�
��AC 100-240 V  ا��.-

���ط اNد�5ل �� DC 12/24v, 4.5/9mA

���ط ا�5Nاج   ��DC 24v/2A, 
AC220A/2A



O"Aا��c
ا�


	٢و١I�h ا:�رات

U��ء ا����ر#	٣

 G7M-DR10Aا�.�� ا�!�ر�� ���ع 

U��ء ا����ر#	٣


1 '� #  ا\��ب ا�٤��8'�f�


1 '� #  ا\�! ام٥'�f� اآ�ةXا�

RS-233Cو�H	 اN'�2ل ا���"�"� ٦

٧	�Hو 	
$�hNات ا Mا��



O"Aا��c
ا�

١	#X-ا�� AC 100V-240V

٢�hرNا

 G7M-DR10Aا�.�� ا�!�ر�� ���ع 

���ط ا�5Nاج٣

���ط اNد�5ل٤

2�DC 24V ر d رة 5 �� ٥



���ط اNد�5ل 

	
Iة ا�������Iا� ا Z�!�

���ط اNد�5ل ^
�"'



���ط ا�5Nاج 

	
Iة ا�������Iا� ا Z�!�

���ط ا�5Nاج ^
�"'





�MRS232\�	 �*ودة ���ف ا'�2 ��"�"� . ١

$� ��M	 & م '�$� �@� هXا ا���ف 
-USB#��3 ا\�! ام '��#�	 �3 ��ع 

  �)  J� OB%ا��� �[�A*� ذا ا��9ج��LG Glofa GM7  ؟

-USB#��3 ا\�! ام '��#�	 �3 ��ع 
RS232



��ع . ٢ 3� 	�HوDTE-DTE



٣ . 	
GMWINا���
�	 ا�����


	 ا�!�H	 . أ�
Mة ا���X$���Kر ا�
Y��������

	
2
e ا���
�	 ا�����5��ات '



���K  8ر ���E ا���ار . ب
  Z-hا  ��
Mا���Next

���K  8ر ���E ا���ار ا�!�ص . �ـ 
 Z-hا e
2��Next"�ر ا��

2
e.د�z '� اء &��
	 ا��



2
e \�ف #(�� ���E ا���ار ا�����. هـ ���#	 ا�� �$



 Y���
� ا���-.'Gmwin 4.0

Start-> Programs-> LGIS -> GMWIN 4 -> GMWIN 4.0



 	
"
Iة ا��X$�ا� :�#Z ادوات ا��!�Z ا�"���

Y���:�#Z ادوات ا���





[Project]->[Option]->[Connection Option]


اص اT���ل U ا��اد



[Project]-[new project]

ا��اد ��Aوع ���3 



� ا��� Dة @+� ا��اد ��Aوع ���3B}



contact -||- Coil –()-

Z
"� ���& =
��'

١. 	
:�Z#�: 3 ادوات ا��!�Z ا�"��� ا��5ر اNدوات ا����

	)M?�     :Control +A    (to Arrow mode)



2. Double Click  Open contact –||- ,then Press Add



3. Double Click  Open contact –()- ,then Press Add




� ا����آ�ت. ٤-.'

�
� ء ا��.-

%QX0.0.0

%IX0.0.0



A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

ABOOL%IX0.0.0

BBOOL%IX0.0.1


�	 ا��8f ا���fد�� �
ا��.-

 �dر =
)١(ا����

CBOOL%IX0.0.2

FBOOL%QX0.0.0



A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

ABOOL%IX0.0.0

BBOOL%IX0.0.1

CBOOL%IX0.0.2


�	 ا��8f ا��*دوج�� �
ا��.-

 �dر =
)٢(ا����

CBOOL%IX0.0.2

FBOOL%QX0.0.0



A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

ABOOL%IX0.0.0

)اNو��#	 ���8f اdN م(ا��.-
� ا���fد 

 �dر =
)٣(ا����

BBOOL%IX0.0.1

F1BOOL%QX0.0.0

F2BOOL%QX0.0.1



A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

ABOOL%IX0.0.0

)ا����#	 �3 ا��8f ا��*دوج(ا��.-
� ا���fد 

 �dر =
)٤(ا����

BBOOL%IX0.0.1

F1BOOL%QX0.0.0

F2BOOL%QX0.0.1





اAUTاجاTد�Uل

IN1د�5لN١ اOUTرن ا�5اج��ا��

IN2د�5لN٢ اENO١ '��ن   	��M �$
& م و��د 5��ء

EN	f
Kا�� �
8f'

 Comparisonا����رن . ١

OUT=1 IF IN1>IN2 OUT=1 IF IN1>=IN2



OUT=1 IF IN1 = IN2

OUT=1 IF IN1<IN2OUT=1 IF IN1<IN2

OUT=1 IF IN1<=IN2



A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

X1INT20

X2INT15

MOTORBOOL%Q0.0.0



اAUTاجاTد�Uل

INط�: �
ا��_cd ا�5اجQا��.-

PT�
ا�*�3 ا�����ETز�3 ا��.-

 	V�cd_�Pulse timers ا�

TIMERSا��d"��ت . ٢





A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

SWITCHBOOL%I0.0.0

MOTORBOOL%Q0.0.0

LIGHTBOOL%Q0.0.1

TIME1TIMET#3S

TIME2TIMET#1S TIME2TIMET#1S



اAUTاجاTد�Uل

INط�: �
ا��_cd ا�5اجQا��.-

PT�
ا�*�3 ا�����ETز�3 ا��.-

 	V�cd_�On  Delay Timer ا�



اAUTاجاTد�Uل

INط�: �
ا��_cd ا�5اجQا��.-

PT�
ا�*�3 ا�����ETز�3 ا��.-

 	V�cd_�Off  Delay Timer ا�





A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

STARTBOOL%I0.0.0

M1BOOL%Q0.0.0

M2BOOL%Q0.0.1

TIME1TIMET#60S

TIME2TIMET#15S TIME2TIMET#15S



اAUTاجاTد�Uل

CU  8ا� 	V��off-> onQا�5اج cd_ا��

R�
f2' ا�8 ادCVا�8  ا�����

PV�� &  �2'CV   <ا�

Up Counterا�8 اد ا���2& ي 

COUNTERSا�+�ادات . ٣

PV�� &  �2'CV   <ا�
 	�
dPV  1�2'Q=1

 	)M?� : <3 ا#�2ل ا:�رة ا���#NR  ام !�\��
contact



A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

SWITCHBOOL%I0.0.0

RESET_SWITCHBOOL%I0.0.1

MOTORBOOL%Q0.0.1

CUXINT3 CUXINT3



Down Counterا�8 اد ا���ز�� 

اAUTاجاTد�Uل

CD  8ا� 	V��off-> onQا�5اج cd_ا��

LD�

�	 ا�8   '��d
�Iا ��Nا

CVا�8  ا�����

PV�Iا ��Nا�8  ا PV�Iا ��Nا�8  ا



A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

SWITCHBOOL%I0.0.0

LOAD_SWITCHBOOL%I0.0.1

MOTORBOOL%Q0.0.1

CUXINT3 CUXINT3



A�Rا��� OHعا
ا����� اT@��ا?��ا��

IN1BOOL%IX0.0.0

 3� `�
x #�� اد�5ل ا���اد &�> :�� و���ت ����(�م '2 �$ `���اد #�e ٦أ$��ض ا
  3
:$�ز ا���اد &�> :��  ����&�

)٤و٣و٢(ا���اد '"�"� : ����٢&	 )   ٦و٥و١(ا���اد '"�"� :  ���١&	 

IN1BOOL%IX0.0.0

OUT1BOOL

OUT2BOOL

OUT3BOOL%QX0.0.0

OUT4BOOL

X_2INT2

X_4INT4

X_6INT6







 xd�' E� ا���ر �z?z �V#��' ا'��ة دوران ���ك G�&

 O"*���ت ا�+�1& ر�١(ا��(





 xd�' ا���ر � ون �z?z �V#��' ا'��ة دوران ���ك G�&

 O"*���ت ا�+�1& ر�٢(ا��(




� ���ك �z?z ا�TNار ��\��ب د���-.'\	���

 O"*���ت ا�+�1& ر�٣(ا��(




