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tronik im Kraftfahrzeug, VDI-Berichte Nr. 819, no numbers.

[90] Dymola (1999), http://www.dynasim.se.
[91] Ebert, C. (1998), Experiences with colored predicate-transition nets for

specifying and prototyping embedded systems, IEEE Transactions on Sys-
tems, Man and Cybernetics — Part B: Cybernetics, Vol. 28, No. 5, 10/98,
641–52.

[92] Ecker, W. (1993), Using VHDL for HW/SW co-specification, Proc. Euro-
DAC 1993, 500–5.

[93] Ecker, W. and Mrva, M. (1996), Objektorientierung: Modellierungs-und
Entwurfsparadigma des Jahres 2000, 2. GI/ITG/GME-Workshop Hard-
warebeschrei bungssprachen und Modellierungsparadigmen, (Herausgeber:
M. Glesner) 118–127.

[94] Elmqvist, H. and Mattson, S. E. (1997), Modelica — the next generation
modeling language, Proc. World Congress on System Simulation (WCSS
’97).
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SOLIDIS: a tool for microactuator simulation in 3-D, Journal of Microelec-
tromechanical Systems, Vol. 6, No. 1, März ’97, 70–82.

[109] Fuss, H. (1990), Wie lang ist der Meter-Stab? — Reflexionen über Daten
in Simulations-Modellen — , 6. Symposium Simulationstechnik (ASIM),
102–06.
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Glesner, M. (1995), Automatische Übersetzung von FEM-Modellen in eine



LITERATURE 199

analoge Hardwarebeschreibungssprache, Tagungsband Mikrosystemtechnik
und Mikroelektronik, 86–91.

[151] Hohenberg, G. and Dolt, R. (1993), Ein Konzept zur adaptiven Steuerung/
Regelung von Verbrennungsmotoren unter Verwendung eines Brennver-
laufsrechners, Fachtagunng Integrierte Mechanisch-Elektronische Systeme,
VDI-Fortschritt-Berichte, Reihe 12, Nr. 179, 58–69.

[152] Honekamp, U. and Kleinschmidt, U. (1997), Der Einsatz von ERCOS in
der Softwareentwicklung von Kfz-Steuergeräten, Systementwicklung in der
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Radaufhängungen, Automobil-Indistrie 6/87, 639–44.
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